Lo ZEFIRO CAM PLUS & un rivelatore volumetrico antintrusione ad Infrarosso )
Passivo (PIR) con lente di Fresnel dotato di una Telecamera a colori Day Night.
E' destinato ad istallazioni altamente professionali in cui si abbia la contem- |-
poranea necessita di rilavazione intrusioni e controllo video relative ad un sito
da proteggere. Lo ZEFIRO CAM PLUS si distingue dagli aliti sensori presenti sul
mercaio, per l'elevata affidabilith ed efficacia del Sensore Infrarosso e per
'eccellente sensibilith e risoluzione dslla Telecamera utilizzata, La sua |
versatilita viene caratterizzata dal Balun Attivo Integrato e dalle sue funzioni |-
come: Energy, modalita di rilevazione a quantita di ensergia; Polarity, modalita di
rilevazione a polarita di fasci; Memcrla diallarme temporizzata. Y.
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( GUIDA ALL' ISTALLAZIONE = |

Prima del'istallazione analizzare le caratteristiche del locale da proteggere per
individuare la posizione del sensore che permetta la massima copertura
possibile per I'infrarosso ed un buon campo di visione perla telecamera.
Praferire sempre un' istallazione ad angolo:la condizione di rilevazione migliore
si ha quando | lobi di rilevazions si intersecano a 45° rispetto alla direzione di
transito dell'intruso.

Posizionare il sensore verso Ilnterno del locale e lentano da porte, finestre, | . . o
macchinari in movimento & fonti di calore, & non dirigerlo verso vetrate esposte | CARATT‘?R’ST’CHE TECNICHE PRINCIPALI
Sensore infrarosso
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al sole.

Evitare che la telecamera sia puntata su sorgenti di luce ad altaintensita «Analisi digitale dei segnali

L'altezza oftimale di istallazione del sensore e della telecamera & compresartra | - *Memoria dialiarme temporizzata

2ime2,3m. «Abititazione remota del LED

[CAVI Di COLLEGAMENTS—] «Lentadi Fresnel a 18fascisu4 piani con Look Down Zone

P - , ... .1 <Wall Tamper{optional nformita 2° Liv.IM
Per la scelta dei cavi di collegamento, compatibili anche con le dimensioni dei -Coperturgtot(alz 90"1?&;?%5?‘2 orm Q

passacavo del fondo plastico e dello snodo, fare riferimento agli abbinamenti di “Montaggio ad angolo, parete, snodo

seguilo proposti «Link, snodo bivalente parete/soffitto (opzionale) conforme 2° Liv.IMQ-
m RG179+4 750hm+4x0,226mm (VIDEQ CV + Antifurto) - Telecamera

Questo cave & compatibile con la sezione dei passacavo ma hon consente if {vedi allegato)

collegamento defi‘audio

RG179 75 Chm 2,0mm -VIDEOG CV-RG174 50 Ohm 2,8 mm -AUDIO- Fig.l
Cw 0422 4x0,22 3,5mimn -Antifurto- ? .

Questo set di cavi permette tuttl | collegamenti ed & compatibiie con la sézione Snodo Link— b
dei passacavo. Vite Shode——i A
I3l cartsute - ; 1 ml,@ I —
- , I Microfone—s—-4% —
Con guesto cavo & possibile trasmeftere if segnale video fino a 300m df 1 e
distanza. E’ necessario disporre un halun (passivo ¢ attivo} alla fine della tratta | Morsettiera [ . : 2
per riconveriire if segnale a 75 Ohm. Video / Audio™ i W s 2
Spaeciaimente su tratfe lunghe & necessario che if collegamento di terra | Obbiettivo Iele i ﬁﬁf €
dell'slimentatore che alimenta il sensore si {rovi suflo stesso . 1l e i
potenziale dal collegarnento di terra delle apparecchiature df ricezione \l\;?gfse%‘ﬁca i A | e
del segnale videoc. Quesio & necessario per aumentare limmunits alle 1deo g ]
scariche elettrostatiche. Gancic §il] !
Posizichare nel modo opportuno, in funzione delfutilizzo, i due I '
JjumperdP1 Jp2 peril seftaggio della telecamera 4
AUDIO . Fondo plastic) [l
Qualora si abbia la necessita di avere una qualita Audio superiore, & necessario praticare ) Frontale plast
un fora sul frantale plastico in corrispondenzade! microfeno (Fig.1). F%%é’r%ﬁg
[FISSAGGIO DEL SENSORE | '

Rimuovere il frontale plastico inserenda un cacciavite nella fessura di aperiura posta nella parte bassa del sensore
(fig.1) ed esercitare una leggsra pressiane per sganciarlo..Estrarre il circuito allargando uno dei ganci (fig.1).

APARETE/ANGOLO ~
Incidere, secendo la necessita, due fori nelie zone prestampate A1 e A2 per il fissaggio ad angolo (AT in alternativa ad
A2 se si fa uso del Wall Tamper), o P1 e P2 per il fissaggio a parete {PT in alternativa a P2 se si fa uso del Wall Tamper
(fig.5). Incidere anche uno dei fori “Passacavo” (PC) presenti nel fondo plastico. (fig.5). Praticare i fori da 8mm di
fissaggio alia parete. Far scorrere il cavo all'interno attaversoil passacavoscelto.

Fissare il fondo plastico alla parete con le viti e i tasselli forniti, avendo cura che le teste delle stesse non tocchino la
scheda eleftronica.

Per cenfigurare il Sensore al 2° Liv.IMQ, applicare il Wall Tamper in un alloggio WTA per il fissaggio ad angolo o WTP
perilfissaggic a parete come in fig.5.In seguito sara collegato in serie alla linea tamper del sensore.

Rimontare il circuito sul fando plastico.

GCONSNODO

Assemblare lo snode inserende il particolare B nel particolare Acome in fig.6.

Per configurare il Sensore al 2° Liv.IMQ, applicare il Wall Tamper nell' alloggio previsto come infig.7.

In seguito sard callegato in serie alia linea Tamper del sensore.

Prima di fissare o snodo assemblato alla parete far scorrere il cavo nel relativo passacavoe (fig.7).

Alloggiare i fili del Wall Tamper (se usato) nelia parie alta del passacavo dello shodo in mode che vengano “nascosti”
dal cavo di collegamento. Fissare lo snodo alla parete, con le vilf in dotazione at sensore, mantenendo la’Linguetta
dibloccaggio” sulla sinistra (fig.6)

Orientare il particolare B in uno dei due sensi parete / soffitto secondoil montagglo desiderato (fig. 8e9).

incidere totalmente, le preforature FS{Fissaggio Snodo) e PCS (Passacavo Snedo) sul fondo plastico (fig.5). Con la
vite fornita fissare il fondo plastico allo snodo e dirigere Il cavo verso Il basso. Orlentare il fondo plastico nella direzione

Al

voluta e bloccare stringendo la vite. Rimontare il circuito sul fondo plastico. . - )
/F'ig.6 Assemblaggio snodo\/lzigj wall Tam\pef?g'g Snodo a pare‘Q/Fig_g Snodo a soffitto

Tale
posizione & J—
r\ PartlcolareA vincolante ai i.,w = Cavo
fini della |, .
= "'" formita = i

Cavo

Linguetta di/ M7 Partlcolare B
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JP1 uscita CV / UTP JP2 V-Cam

Morsettiera
Video / Audic
DipSwitch Microfono

+ (COLLEGAMENTO MORSETTIERE /Figl0  Morsettiera Sensore Infrarosso
Collegare il sensore alla centrale seguendo le INPUT: Ingresso riconoscimento
indicazioni della fig. 10. impianto inserito / disinserito.

Nel primi 80sec successivi all'applicazione T —

dell'alimentazione il sensore si manterra in "WARM — : ;

UP" In questa fase il LED lampeggera. i2v Ingresso alimentazione 12V
Altermine eseguire il Walk Test NC ;

) - Contatte Tamper normalmente chiuso

Z [WALKTEST(Posizionare il DipSwitchN 4in pos.Off) - —

i NG )

: . . ] Rels Allarme normalmente chiusc
Applicare il frontalino e, a LED spento, muoversi ALL -
verificando la rilevazione dell' PIR tramite il LED
ROSS0. Constatando cosl che non vi siano zane d' - e
ombra. Morsettiera Telecamera

(PROGRAMMAZIONE c )

N.B. agni qualvolta viene posizionato un Dlp SWItch lo
ZEFIRO IR fara un SELF TEST di 15" durante il guale si
dovrarimontare il frontalino ed allontanarsi dal sensore.

[FUNZIONI SETTABILI CON DipSwich )

ENERGY -Modalita di Rilevazione- DipSwitch N° 2 in pos. Off

In questa modalita viene eseguito il campionamento della quantita di

energia ricevutadal PIR.

allarme @ anche subordinato alla sensibilita settata con SENS

{DipSwitch N°3).

SENS-H + ENERGY : & sufficente la quantita minima di energia
generata dal corpo umano per avere la segnalazione di

allarme.
Indicata per installazicni che non presentano instabilita
ambientali e che richiedono un'altissima capacita di \Fig.11 | S
tilevazione. {fig.11)
SENS-L + ENERGY ; sl ha la condizione di allarmie con un segnale (Sens L+ Energy : R

ad alta energia o con pill eventi ad energia inferiore.

Indicata per installazioni che polrebbero presentare

occasionalmente fenomeni sporadici di instabilita

ambientale quali corpi a bassa energia In movimento (fig.12),
POLARITY - Modalita di Rilevazione- DipSwitchN°2inpos. On
Con guesta seconda modalita si ha fa condizione di allarme quando
vl & un aitraversamento dei fasci In sequenza, rispettando
I'alternanza “positiva negativo” o “negativo positivo”.

SENS-H + POLARITY: si ha la condizione di allarme con \Fig.12 /
l'attraversamento di due semifasci (fig.13b). < - \
SENS-L + POLARITY: s ha la condizione di allarme con Polarity + Sens L Folarity +

Sens H
ALLARME

l'attraversamenio di tre semifasci (fig.13a).

Indicate per installazioni che potrebbero presentare
occasionalmente fenomeni diinstabilita ambientale ad alta energia,
GAIN L- Riduzionedella portata - DipSwitch N° 1in pos.On
Poiché in ambienti piccoli non & sempre possibile posizionare il
sensare lontano dalle classiche fonti di disturbo {porte, finestre,
caloriferi, etc. ) si ha la possikilitd d programmare lo ZEFIRO IR in
funzione delle dimensioni dell'ambiente da proteggera. L X X
GAIN-L : Indicata per ambienti di dimensioni inferiori al 0% della \@9.1321 i Fig.13b/‘
. portata della lente adottata. -
CAIN-H: Indicata perambienti di dimensioni uguali alla portata della !
lente adottata,

[FUNZIONICON LINEA INPUT J ,

Questo set di funzioni vengono attivate / disattivate tramite I'inserimento / dlsmsenmento dell'impianto.
Viene considerato:
12V sull’ ingresso Input = impianto disinserito

0V sull’'ingresso Input = impianto inserito

ABILITAZIONE REMOTA LEDs
CONDIZIONE RIGHIESTA LED OFF

Al disinserimsnto dell'implanto, il sensore si predispene alla riabilitazione delle visualizzazioni di rilevazione.
l.e visualizzazioni verranne riabilitate alla prima rilevazicne effefiuata, e imarranno attive per 30séc,

MEMORIE
Al disinserimento dell'impianto,verra visualizzata la memoria del primo allarme avvenuto.
La memoria verra ressttata al successivo inserimento dell'impianto.

RITARDO della MEMORIA per utilizo in ZONE TEMPORIZZATE

Tempo di uscita: gli allarmi che si verificano entro i primi 30" dall' inserimento delmpianto vengono

‘Cl‘znmc;?gaéli-ingresso: gli allarmi che si verificano 30” prima del disinserimento dellimpianto vengono cancellati.
[SETTAGGIO TELECAMERA ]
JP1  Selezionaunadelle due uscite video

Ei_i__‘[i- Uscita CVselezionata EE Uscita UTP Selezionata

JP2  Riducea12Vlalimentazione dellatelecameraseil sensore viene alimentatoa pin di12.6 V
#i{®  Alimentazione ridotta (defaulf) E Alimentazione nonridetta

Morsettiera
Video UTP

Morsettiera Sensore Infrarosso  Fig.14

DICHIARAZICNE DI CONFORMITA' \

La EEA srl dichiara che questa apparecchiatura
& compatibile con gii essenziali requisiti previsti
dalla Direttiva 2004/108/CE

(¢

NORMATIVE DI RIFERIMENTO

EN50131-2-2 Grado 2, CLASSE Il
CElI 79-2, I° / II° Liv.

— 10:5m Fig..j.5\

‘ool T33m '59m 15m
\___Copertura Sensore Infrarosso )
PIN: 00802

SPECIFICHE TECNICHE

Alimentazione: 12V =+~ 3V
AssorbimentoMax 120 mA
Dimensioni: 108x64 x46 mm

Temperatura lavoro: -10°C/+55°C
Umidita Ambientale: 95%

MTBF Teorico: 120.000 ORE
Sensore Infrarosso

Tempo Allarme: 3sec

Immunita RFI: >>3Vim0.1/500Mhz
OptoRele’: 100mA/S 24V
Tamper: 100mA 30V

Wall Tamper: 300mA/48Y

Livello Prestazione: 79-2 1{°Liv.IMQ
(ConkitWalltamper) 79-2. 2°Liv.IMQ
Telecamera vediallegato

Sensore Infrarosso

( e 2004/108/CE  1° ¢ 2* Livello
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Consigli per l'istallazione e assistenza tecnica:
\06 84305394 - info@ecea-security.com Vi
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