Rivelatore di movimento per esterno
per sistemi senza fili "gamma SX"

Art. 60E402R (cod. IIE402)

Istruzioni d'installazione

Prestazioni

-Basso assorbimento
di corrente

-Modalita salva batteria

- Alimentazione tramite
batteria al litio 3.6V

10pA in stand-by (escluso
trasmettitore)

La trasmissione di un allarme
avviene solo dopo che la
rilevazione di movimento &
successiva ad un periodo di
inattivita nell’area di copertura
di almeno 120secondi.

In alternativa si pub impostare
tale periodo di inattivita a 5
secondi.

-Sicurezza degli allarmi Entrambe le aree

tramite due aree
di rilevazione
in logica AND

-Funzione di limitazione

Funzione
di discriminazione
della dimensione

di rilevazione, superiore

ed inferiore,devono essere
violate contemporaneamente
perché vi sia una rilevazione
(allarme).

La copertura puo essere
limitata per evitare che siano
dell’area di copertura rilevati
oggetti non desiderati.

In questo modo possono
essere ridotti i falsi allarmi
dovuti ad esempio

al movimento automobili,
persone o animali che sono
fuori dall’area protetta.

Il 60E402R ¢& dotato di doppia
schermatura conduttiva.
Questo schermo riduce molto
I'eventualita di falsi allarm
causati da fari di automobile,
luce del sole o altre sorgenti
di luce ambientale.

A. Consigli per I’installazione

Scegliere una posizione per [linstallazione del
60E402R tenendo conto delle seguenti indicazioni.

A-1. Installazione perpendicolare
O
Installare il rivelatore perpendicolara al
Parallelo
% X

terrano in modo che l'area superiore di
rilevazione sia parallela al terrenc.

Se il rivelatore viena Installato con una
certa angolaziona (non perpendicolare),
I'affidabilita di funzionamanto pud essers
ridotia.

A- 2. Altezza di fissaggio

L'allezza di fissaggio deve essere
compresa tram 0.8 e 1.2,

A-3. Attraversamento area, luci e oggetti mobili

Laraa di copertura ha una direzionalith,
Fissare il rivelalore in modo che l'area di
copertura debba essere attraversata in modo
corratlo da chiungque voglia accedere ad
ulerion zone protetie.

Il 60E402R & progettato per un'elevata
immunitd ai disturbi causati da sorgenti
luminose, Tuttavia luci eccessivamenta in-
tense, comea la luce solare diretla o riflessa
esattamanta nal campo visivo del rivelatora,

X
— | s
raccomanda di evitare tale tipo di instaltazione, "‘}?{"

possono causane condizionl diinstabilita. Si
Evitare di puntare Il rivelatore verso oggetti
normalmente in movimento (ad esampio
alberi oscillanti, cespugh, bandiere, ecc.). Se
ghi oggetti in movimento non sono eliminabili,
riferirsi alla “ricerca guasti”™ per una comreila
installazione.

A- 4. Corretta ricezione

Dopo aver verificato le precedenti tre condizioni occorre accertarsi
che la posizione di installazione prescelta sia nel raggio d’azione del
ricevitore radio. A tal fine prima di installare definitivamente il
rivelatore bisogna eseguire la “prova sensori”. Si vedano le
istruzioni di installazione del ricevitore QB433 o della relativa
centrale.
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B. Identificazione delle parti

Sensofe piroaletrico
(Won toecans)

I batteria 3,6V ol lito

Interruttor] DIP (Veders par 6-2.) Intarrubiors selozions senshiltd
[Vedare §-1.)

Intarruttors regolaziona
peoriaia di rilevazions
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C. Installazione

C-1. Installazione

rﬂ]ﬂllﬂl'ltmdbmeHﬂ {2} Rimuovare ba vitl che assicurand il rmwumﬁw
copanchio, rivelatons alla basa o fissaggio,

{4) Installare in base 4 fissagglo sul I'I'I.Imﬂ F:si Per alimentare il BOE402A
collegare

usando by dus viti arnits, il Tilo rosso beominato
con isolante al morstlo “Powers ™

Folo 1

m - Instaitare i rivelatons in posizions parpendicolans.
- Lallozza o fissaggio dove assem compresalmm 08 e 1.2
= Assicunne sopm la base uno spazio di mm 110 o maggion
per Faperiura & la chiusura dal coparchio.

= Accorarsi cho la guarmizions di gomma sin posizionala
cofreiamente quando § rivelatons viena fissato sulla base.

{4) Ragolare gl inderrutton DIF, Parea di
coportur ¢ ln sensibinh (s vedans i par.
33 # le sazioni 5 » §). Flesars il coper-
chie zon la vite di bloccaggio,

b o

C-2. Fissaggio a palo

N\

Dave 8ssare USAID Un palp con diamedro Fissare i supporti sulla base di fissaggio ] Fizaam | supportl ad U sul pale con le vitl M4
® 30 in dotazicne, Terminara Mnstallazions

cortve da kstruzicni par @ fissageio & parate,

asieimo dil mm 43 - 48, atiraverso dud vili sulofilatan]

P )

C-3. Impostazione interruttori DIP

| tre interruttori DIP posti nella parte sinistra del rivelatore dovrebbero essere posizionati nel seguente modo durante il normale funzionamento:

1 = OFF [prova movimento disabilitata]
2 = OFF [tempo salva batteria:120s]
3 = ON [conteggio impulsi:2]

Solo durante la “prova movimento” e la “prova sensori” i DIP 1 e 2 devono essere in ON.

60E402R - Rivelatore di movimento per esterno per sistemi senza fili “gamma SX”



D. Programmazione del 60E402R
nel sistema senza fili

Affinche i segnali inviati dal 60E402R siano gestiti dal si-
stema di allarme compatibile ¢ necessario eseguire la
procedura di “autoapprendimento”.

Fare riferimento al manuale di installazione del ricevitore
o della centrale per programmare il 60E402R nel siste-
ma d'allarme.

Per attivare il 60E402R (cosi da memorizzare il codice
identificativo del trasmettitore nella centrale/ricevitore)
occorre aprire il coperchio del rivelatore
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E. Regolazione dell’area di copertura

E-1. Regolazione della lunghezza dell'area di copertura

Ty

i La lunghezza dell'area di rllevazione Inferlore delermina la portata della rilevazione
Larea superiore di rlevazione & sempre paralleta al terreno. Uarea inferiore di rilevazione si pud invece variare come Indicato di seguito attraverso
I'apposito seletiore (A, B, C o D). i noti che entramba |2 arse (supariors @ Inferiors) deveno essers viclate contemporaneamente perché vi sia una
rilevazione (allarma), Cid significa che la lunghezza dellarea di copertura dipende dalla lunghezza dell'area inferiore di rlevazions.
Lunghezza Liurghazza cala Mevazians
Entrambe I aree - Soia I'erea ol Solo Fares &l
Rilevazione! MESSUNA NESSUMA
R g.:.. whalste, Rilevaziona e * Rilevazione i, y
\ W,
4 ™y
Premare @ spostara il selettore sulla posizione desiderata.
POSKZIONS A (m 012) Tabella “lunghezza della rlevazions”
i
] 5 012 m MASSIMA LUNGHEZZA nEL&ﬂ
POSIZIDNE RILEVATIONE
MHormaks >
POSIZIONE B{l‘l‘lﬂ-l] A 120 00 - 150
r =
- B B T T
o 5 012 m p 5.0 - ﬁa}
{16.7] [ra3 - 1w
POSIZIONE C {m 0-5) o 1:_.1 5 - a.sg-'
18.7] (50 - B3)
1'“ L ey T mmuw‘m1
o € 012 m * La massima junghezza di rilevazione pud
variare anche in base alle condizionl
POSERNED i 02) ambiental di temperatur.
m ..:_——_
F T ——
-

e
IMPORTANTE |- Questo dispositivo rileva la diferenza tra la temperalura di un oggeito in movimento @ |a temperatura ambientale neffarea di
copertura. Se l'oggetio non si mucve non avvlane alcuna rilevazione
- Il rivelatons ha caratieristiche direzionali. E' difficile che resca a rilevare un oggetto che si dirige verso il fivelatore,
- 3a ¢'é traffico vicine alfarea di copertura, fate In mado che Parea di copartura disti da tali movimenti almeno m 1.5- 2.0,

Egmlgix dell'angolazione orizzontale dell'area di copertura : . s R
p =l | {viste dafintemao),
¢ T \

Langeolo di rilevaziona & di 80° & Tenera I'offlca & ruotare
contiena 7 zone spaziate di 15° una verso la direzicne
dall'alira. Ruotare il clindro dell'oftica.  desiderata (scatfi di 157). ‘J

Langolo sl sposta di 15° per ogni tacca.

{Se si vuole ridurra §l numero di zone

mascharars [ zona desidarate con la J‘?‘-' ; lk-.ll-\?\
ke J | 27T

| P29ES002980DD J

E-3. Mascheramento zone

) ﬁ
1. Togliare il portalante 2.Saparare la lente dal coperchio, !
u:?ﬂ coperchio come Inserire 1a o la etichette di coperchio alineando le 4 nocche. - Imserira il M‘Ilﬂ'ﬂm "i'hﬂi'-cir;a :t-:
MoSTalD SOpra. mascharamante all'interna cof o 4 faritoln sull lante, il portalents sla ‘:{“mm"‘;h g
della lente sulla zone da {La loriie ha un ofentamanio varticals, Ewam cope 4
R :'nnmarm_ui ch-. e M POV o sinistra siano opportunamants
IO Incasirabe b coparchio & porialenta),

Come mostrato nel diagramma, le zone di rilevazione sono sampre 7 se la elichette di mascheraments non vangono usate. Le zona
attive possono varlare sacondo la regolazione dellangolarione. Prima di applicans le atichotle di mascheramanto allinterno della lenta
accertarsi di quali siano le zone attive alla rilevazione, Non i ottiena alcun risullato sa si maschera una zona cha non & attiva alta

rilevazions,
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F. ALTRE REGOLAZIONI

F-1. Regolazione della sensibilita

Par la massima sensibliita selazionare “H". Per condiziani

ambientali stavorevoll selezionare L,
|
L J
F-2. Interruttori DIP
1) Prova movimento - ON {moda prova movimanto)
off |—=m 12 on - NLED & accende quando avviena una rilevazione,
1208 [rom—1  |ss - Luscita di allarme si attiva immeadiatamante par ogni flevazione.
4 lea[CH |2 - OFF {funzionamanto normala: modalith “sabva batteria®)
=l LED & sampra spanio.
1. Prova movimenic 2) Tempo "salva batteria® 5 0 120 secondi. Previene la scarica della batteria dovuta al movimento
2. Tempo "salva batterig” continuo nellarea di copertura. Uuscita di allarma si attiva solo quando la
3, Conteggle impulsi rilevazions di un'intrusiona avviene dopo un pariodo di inatfivita nell'area

di coperlura di 5 o 120 secondi,
1208 :Tempo impostate di defaull, (E' la posizione migliore per
preservare la carica della batteria)
58 :5e O richlesta una trasmissiona frequente degli allarmi,
salezionare gquesta posizione. La durata della batteria si riduce
scegliendo questa Impostazicne.

. 3) Contaggio impulsi Selazionabile 2 o 4,

G. PROVA DI FUNZIONAMENTO

1. Assicurars che il nvelalon SE2R

sin #talo programmake nal sistema senza i
2. Posizionam Mnemunons DIP su “prova movimanto®,
3. Condrollare & regolans 'arma of COPOMUrR.

4. Marnificars |'effetiva tesmissions degli allami alia relatva centmis

P, T

" IMPORTANTE!

1) Quandao o' probablle traffico di auto o persone nelle vicinanze dell'area di copertura (a), ooconme regolare Farea di
copariura in modo che distl m 1.5 - 2 dail'area di traffico cha non 8l vuole rilevane (b); confermare cib con una
“prova movimento®, Questo accorgimento & necessario perché I'area di copertura potrabbe modificars! dl m 1.5
2 a causa di variazion] delle temperatura amblentale.

B m
f / Larea & copartura poirebbe aumentana nel casa in
cul vi gia una grande differenza tra la tempenahag
deil cgpelto in movimento @ la lempensius
amblaniake,

[Eewid

La hmghozza dellanea d coparturs & repotata sulla postzions
A [m 12], o ¢'$ la possibilith di ribevara il passaggio di una
mascchina fuce deilarea d coparhara sa si vorilicano particolan

perniche/amdentai.
condizion| | =~
In tale caso,
1} Regolars la lunghezza colf area di coportura sulla posizions B, 2) Cordarmare la varazions apportata con una “prova
La lunghezza delarea diventa circa m 8; quasta comazione mavimenic®. La rsvaziona ha effetio solo in area
pud ridurma il verilicarsi di rdevazion] indesiderata, “a" & mon pi in area B

2) 1| SOE402 R haun medelle di rivelaicns multiivelle [in vista laterale). Una
fonte di calore esterna allarea di coperiura polrebbe provocars un fakso
allarme & motivo dalla riflessione del & Esampd dl b riflessiva
‘s0no BSgua (pozza), strada umida, e superficle Bscla di cemento o asfalto,

Chinramente, la percentuale della riffessiane non & del 100% . Tuttavia se Ia fonte di calore & forte o / o la percenbuale
dedla riflessiono & alta, la lunghezza dell’area di copertura potrebbe essere In effettl maggiore di quanto desiderato
# impostato con conseguent] rilevaziond di allarme redative ad oggettl esternl sll'area di coperiura. In base al tipo 41
h_ terrenc presente sul sho di installazione, selezionare sensibilith @ area di coperiura appropristl. "y
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H. RICERCA GUASTI

PROBLEMA

CALSA PROBABILE

RIMEDIO

Mon ¢i sona allarmi
anche sa quakund sta
camminando in area di
rilevazions,

Cablaggio dfetioso trarivelators, rasmetiiore & bateria.

| Sistemara correttamente | collegameanti,

La trasmissione senza 1l non giunge al ricevitora.

|Controkare § trasmetifore,

La batteria & scarica.

|Sostituire ka batteria,

Linterrutions di “prova mavimento™ & in OFF,

Attendere il lempo "sabhva batteria”.

Riava alarmi ancha se

Il rivelatore non & instaliato perpendicotarmaente al lerneno.

Ingtalara d rivelatore perpendicolarmants al lermana.

L'area di riavazions inferiore & inutilments pil lunga.

Comreggere & riverificare farea di copertura.

I!.‘aroa di rdevazions inferiore riceve per riflessione la uce solare o

Rimuovere ka causa di riflessions o modificare Farea di copertura

nessun ogetio si la luce dai fari dafla auto . o mascherare ke zone esposte alla uce riflessa.

muove nelfarea di

copartura. L'area di rikevaziona infariora & esposta drettamente alla luce dol | Modificare farea di copertura in modo da non ricevera ia luce
sole 0 ala luce del fari dels auto. direita,
Nefarea di copertura ¢'6 una fonte d calore (siufa o calorllero, .
oo} oho pub i idi A, Maodificare Farea di copertura o rimuovers i fonte di calbore.
Melfarea di copertura ' un ogpetio che sl sta muovendo (panni  |Madificare farea di copertura o rimuovera gi oggetti cha possono
stesi su corda, panta, ecc.). muoversi,
|rarud:npuﬂm non & stata regolata correttaments, Rimpostara comrettaments farea di copertura

A voke non rieva

|La sensbilith & imposiata su L (bassa),

Modificare a sensibEh su M (media) o H (aha).

|. CARATTERI

STICHE

MODELLO 60E402R [Dimensioni]
Modo di rlavaziona Passivo d'infrarossi

Copertura m 12, 80° |
Zone di rikevazions 14 zanp 1 o
Altezza di fissaggio mo8-1.2 o

Sansibilith 2.0°C a 0.6mis
Valocith flavabile da 0.3 a 1.5m's

Alimentazione batisdia al litio 3.5V — | 5

Durata batlaria (") Carca 5 annl con lampa "salva batteria® = 120 5. i | E T -
Coments assodi 3 mA max, (con prova movimanio /LED abilitato)

10 wA (in atlesa; no allama)

Tempo “salva batteda” cica 1205058 =
Contegio imputs| 2 o 4 impulsi in circa 20 5 g § =ia
Tempe di iscaldamanto Circa 2 minuti | B
= mm
Indicatore LED Disabilitate durante || normale funzionamento. i o

Abllitato durante la "prova movimenta™

Grado di protezions

P54

Nota: Carattersticha & dimansioni possono variare senza preaviiso.

(") La durala della batleria pud variare in relazicne al numeno
i allivazioni & in base alle condizioni ambientali (lemperature).

Temperatura di funzisnamento da =20°C a + 50°C
mm
Umidita ambigntale 85% max, T
Protezions interlarenze A.F. MNessun allarme finc a 30 Vim,
Fissaggio Parete o palo
. g2 AVVERTENZA
A adacl ahard Kit fissaggio pale, vili lissagglo, elichelte mascheramento
Tone Questo apparecchio & progettato per rilevare movimenti ed
attivare una cenirale d'allarme.

Essendo solo una parte di un sistema completo, non si
possone assumere responsabilith in caso di furto o danni.
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