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L apprendimento del vano di
ingresso™ ¢ su OFF

3
Rif. sezione 7, Impostazions dip-s\ici. B ®

Rif seztone 7, impostozioni dp-switch,

L'*apprendimento del vano di ingresso™ & su ON Q @ s

Con l'afimentazione attivata, [a spa
LED di colore rosso indica Iuscity
del refé di apertura della porta per
I'inizia del processo di
apprendimento del vano di ingresso.

Cor 'alimentazione attivata, la spia LED di colore verde
fisso si accende indicando che il sensore ¢ in modalita
standby ed & pronto per il rilevamento.

[V LED verde lampeggia per 37s guando it processo di
“apprendimenta del vane di ingresso™ é stato completato. La
porta si apre/chiude.

| Processo di apprendimento del
vino di ipgresso completo,
sensore 1n modalita standby.

@ LED verde fisso ® LED rosso fisso

#f LED verde lampeggiante s8¢ LED verde
e

lympeggiante
— <

® LED verde fisso
- e n

] privcarel

Rilevamenio presenza: Sono necessari 10 secondi
dall'accensions del sensore per avviare il dlevamento di
presenza su totte le file di rilevamento.

Se, prima che siano trascorsi 10 secondi, una persona
entra nel campo di rilevamenio, serviranne ca.5 secondi
dall’allontanamento della persona dalla zona di
rilevamento perché il rilevamente di presenza sia attivo.

e ATTERZIONE

i

Rilevamento presenza: Durante il processo di “apprendimento del vano di ingresso” le 4 file csterne di rilevamento
sul sensore HR100-CT commutana dal rilevamento di movimento af nlevamento di presenza 0 secondi dopo
T'accensione. La fila interna di “apprendimento del vano di ingresso” commuta dal rilevamento di movimenia al
rilevamenia di presenza dopo che 1l processo di “apprendimente del vano di ingresso™ & stato completata.

Errore di “apprendimente del vane i ingresso™ e ripristiao: Se durante la procedura di “apprendimento del vano
d ingresso” una persona entra nel campo di rlevamenio, la procedura potrebbe con essere esepuila vorretiamente. 1n
questo ¢aso, il sensore esegue il processo di appreadimento def vano df ingresso s tre attivazicni porta da parte di
una persona, af fine di elaborare un'immagine accurata della posizione di apertura ¢ chiusura della porta.

Quande I'spprendimento del vano di ingresso & attive, la fila interna di rilevamento ¢ alla massima sensibilitasolianto se le
file di rilevamento esterne del sensore seno atiivate,

Avverlenze generali:
Nei casi i seguito elencati, spegnere il sensore,

Quando vengona variate fe condizioni del pavimento, collocande tappeti, zerbini, cec.
it Quando fo schema del campo di rilevamento o la seasibilita del sensore vengono regolati.

il potenziometro in senso astioranc,

Una volia cempletata linstallaziene, entrare nel campo di rilevamento del sensore per verificarne la posizione. Se 'area

di rilevamento non ¢ quella prevista, regolare nuevamente il campo di rilevamento come indicato nella sezione 8 oppure = =]
aumnentare le file di rilevamento wsando i dip-switch @ 3 e 4. SeTarca dirilevamento continua a non essere quella =
previslz, & passibile aumentare Iz sensibilith del sensore ruotando if potenziometro in senso orario. Se il sensore rileva la

preseaza di corpi pur essendo il campo di tilevamento vuoto, la sensibilit del sensore pud esserc incrementata ruotando a

Sensibilita

Uscitn Sicurezza Fila 1,2 / Ingresso test

=ie

il
s
Ry
S ﬁ ,/ Jr"H
Dip-switch (X) 54321 543231
:]. — ALIMENTAZIONE | RILEVAMENTC
Useita di sicurceza OFF ASSENTE

RILEVAMENTO

RILEVAMENTO ASSENTE

.~ Criallo

/ sl ™ Giallo

Km Giallo
g e Bin

Je—cTT

TI: 16£1 [mSec] App

TZ: 1121 [mSec] App Jrrigrio & marrone.

Famendo 12-24 ¥V CC, portare il flusso corrente da

Imerampere il flusso
corrente wm stato fest,

NA xi-m Gialfo K—’ Giallo
o ! themm Bl P Blu Q wmm Sl hume BlU e Bly
ne L g Ofalle Km Giaflo y¢i == Gilla K-.. Gisllo N/ . - Giallo (= Giatlo
s Cheemn Bl g e Biu demmy [3[12 g wewe P b Blu c e Blu
2
X RILEVAMENTO
RISPOSTA TEST come risposta a TEST
Tl T2
Ingresso test v V
Dip-switch ®
e OFF TEST NESSUN TEST TEST
leposlnzinne ingresso test J
ON E NESSUN TEST TEST NESSUN TEST
6 Grigio Sensore Grigio Sensore Ghrigsio Sensore
Lo
m?
¥
Marrone Marrone Marrone

Uscita di attivaziene Fils 2,3, 4, 5

54321

Dip-switch ®

e—azms Banco

]-@ Verde
\ Gmmm B1anco

ALIMENTAZIONE RILEVAMENTO
Verde Verde Verde
N.A ;
Samm Hianco \ Gt Bianco o—wm=m [3ianco
NC Verde /-m Verde

o—a=m fjanco

Durante i lavori di manutenzione alla porta, con sensore alimentato sui
contrellori della porta coflegati per lestare 1] sensore, assicucars) di
impostase i dip-switch come mdicate di seguito,

m ricordare di riassegnare ai dip-switch ¢ impoestazioni odginali
una volly terminati | kavorl di manutenzione.

Dip-swiltch @
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Fare riferimento a [7. linpostazioni dip-switch).

1 problemi teenici 2l sensore HR100-CT sono segnalati da un LED verdefrosso lampeggiante. La velocit
intermitienza segnala il tipo di errore verilicatosi come indicato soito.

Velociti di

intermittenza LED Causa
Verde #I '*I I_*l I_ﬁd = 8i prega di sostituire il sensore.
Veloce
rosso ][] [l [we] [%
Verificare che i} polenziometro di sensibilita sia
Verde z—g m impostato al massimo, quindi riattivaze il seasore.
Lenla *® * Se T'erore persiste, impostare i dip-switeh X0 8
Rosso su “Binssa nflessione™.

L

Problema Stato del LED

Causa possibile

Soluzione

La porta non si apre quando

11 connetiore del sensore non funziona corretizmente.

Serrare il vonneltore o ricellegare.

una persona entra nell'area di QFF

Almentazione elettrica eerata.

Applicare il corretio voltaggio al sensore (CA/CC 12-24 V)

rilevamento,

Cablaggio del sensore storredio,

Esunuire un doppio consrollo del cablaggio del sensore.

Corpa in movimento nel campo di rilevamento,

Rimuovere logpetto in movimento dal campa di rilevaments,

L porta si apre,

Sensibilita troppo elevata per I'ambiente df installazione.

Ridurre l'impesiazione di sensibilita del sensore,

L.a porta si apre ¢ chiude senza RQSSO
maotivo apparenie (fenomeno

Polvere, gocce di acqua o ghiaccio sulla lente det sensore.

58 AEECSSArio.

Pulire [a Tente del sensore ¢ installare una protezione dagli agenti atmesTerici,

“ghosting™). La porta si chiude,
E

SENRSOe.

L'area di nlevamente si soveappone & quella di un afito

Assicurare diverse impostazioni di fiequenza per ctascun sensore

Rilevamenta di neve, insetti, foglie, ecce.

Seltase il dip-switch(Y) 3 responsabile della modalita di meniteraggio su “Neve™,

Quando lz poria i apre o chiude,

La fila di rilevamenio "ROW1™ (“ROW2" guando

lampeggiante {lento)) Aperto}.

CED ARANCIONE ARANCIONE | “T'apprendimente def vano di ingresse™ & impostato su | Regolare la profondita di rilevamento per le 3 file inieme lontano dalla porta.
' ON) & focalizzata sufla porta in modo troppo ravvicinato.
Area di rilevamento modifieata, mentee limpostazione | Riaceendere il sensore o modificare le impostazioni del imer di presenza su
del timer di presenza continua 9 ¢ in usa. 30 0 60 sec.
ROss0 Cablageie del sensore scorretio. Doppio controllo del cablagyio del sensore.
: : Rimuovere corpi altamenie vifletenti dall'area di rilevamento o
Saturazione del segnale riflesso. : - . . e
ridurre Fimpostazione di sensibitita del sensore.
La porta 51 apre e nimane in VERDE/ROSSG
posizione aperti. LAMPEGGIANTE : Errore sensore interno. Riposizionare il sensore.
VELOCE
LVERDBRDSSO Lu riflesstone del segnale a infraress: trasmesso dal Aumentare |a sensibilita def sensore o cambiare il dip-swilch &8
AW%%??NTE pavimento & troppo bassa. “Diagnostica di riflessione™ da “Normale™ a “Bassa ff.”
ARANCIONE | Manteniinesta portn(dip-swilch@ 4 ampostato su

Impostare it dip-switch “Mantenimento porta™ (¥) 4 su Auto.

tHatron dichiara che if presente sensore & cenforme ottt i requisisi essenziali selativi alla salute ¢ alla sicurczza applicabiti contenuti
nell'Allegate 1 della Direttiva Macehine ¢ che ¢ stata applicata fa proceduza appropriata di valulazione defla conformita.

Compilatore seheda tecnica {Comunita Eurepea)
David Morgan
Hatren [reland Lid.

Descrizipne del prodotto:
Sensore combinato di rlevamento di presenza e movimente HR100-CT per l'attivazione ¢ la sicurezza delle porte
auomasiche. Tecnologia utilizzata; 1ecnologia o infrarossi attivi

26 Publin Street, Carlow, Ireland
Tel: +353.(0}59-9140345  Fax: +333-(0)55-0140543

Norme armonizzate utilizzate:
EN 150 13849-1:2008

Altri standord teenici utitizzati:
EN 16005:2012, DIW 18650-1:2005

Drirettive CE sopraindicate certificate da:
TUV NORD CERT GmbH
36319 Hannover, Germania
N.identificazione: 0044

Dichinrazione cffettunte da

Kaors Musya

Direntere Generale Honda Electron

Luogo della dichiarazione
Honda Electron Co., LTD.
1-23-19 Asahi-Cho, Machida-City,
Tekyo, Giappone

Data
9 of Nov. 2012

Conforme nlle seguenti direttive:
DIRETTIVA 2006/42/CE
DIN 18650-1:2005
EN12978:2003
ENG2061:2005

EN 166052012 EC type examination 44 205 12 414283-00§

Porte pedonali metorizzate Parte |: requisiti di prodotto capitola 5.7.4
Porte ¢ cancelli industriali, commerciali ¢ da garage — Dispositivi di sicurezza per porte e cancelli motarizzati ~ Requisiti e meladi di prova
Sicurezza funzionale di impianti eletirici/eleitronici/programmabili legati alta sicurezza
EN 180 [3849-1:2008 Sicurezza del macchinario ~ Parti dei sistemi di comando legate alla sicurezza.

<Limitazione di responsabititéd> 11 produttore non puo essere considerato responsabile di quanto segue.
1. Letwra errata deble istruzioni per 'uso, colfegamento crrato, uso improprio, madifica del sensore e installazione inappropriata.

2. Danni causati da un trasporto inadeguato.

3. Incidenti o danni causati da incendio, inquinamento, tensione anomala, terremoto, tempesta, vento, inondazione e altri eventi i forza maggiore.
4. Eventuali perdite di guadagno, interruzieni dell'attivita, perdite di dati commerciali e altre perdite economiche causate dal'utilizzo del sensore o dal malfunzionamento

dello stesso.
3. Qualsiasi caso di risarcimento superiore al prezzo di vendita,

-
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